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Compass saw 

The invention relates to a compass saw for making saw cuts in 
the advance direction, comprising a saw plate to be placed on 
the workpiece to be sawn and a drive unit to be placed on the 
saw plate, which unit contains 

- a lifting rod which can be driven to perform a periodically 
upward and downward lifting movement and to which a saw blade 
extending beneath the saw plate and participating in the 
lifting movement can be connected, 

- a supporting roller associated with the back of the saw 
blade and which is arranged on a supporting roller holder 
oscillatingly mounted about a pendulum shaft oriented 
transversely to the saw blade and in the transverse direction 
with respect to the advance direction, which holder, during 
operation, performs a reciprocating oscillating movement 
controlled in time with the lifting movement, so an advance 
movement is superimposed on the lifting movement of the saw 
blade, 

- a mass-balance weight mounted so as to be moveable upwards 
and downwards and during operation performing an upwards 
movement and a downwards movement counter to the lifting rod, 
and containing an, in the transverse direction, elongate link 
recess in the transverse direction which is penetrated by an 
eccentric element with a circularly rotating peripheral face 
arranged eccentrically with respect to an axis of rotation 
oriented in the advance direction and rotating about this 
during operation, and 

- a control lever controlling the supporting roller holder and 
swivelling about a swivel axis extending in the advance 
direction and resting on the peripheral face of the eccentric 
element so it is actuated thereby. 
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The object of the invention is to provide a compass saw of 
this type which operates as quietly as possible and with low 
vibrations. 

This object is achieved according to the invention in that the 
mass-balance weight is mounted in the axial direction of the 
eccentric element, with play, between two components held with 
spacing from one another by the eccentric element and at one 
of its respective end faces facing one of the components 
comprises an indentation into which the control lever is 
admitted, the indentation being open at the edge and toward 
the link recess for passage of the control lever from the 
outside toward the eccentric element. 

In this manner the control lever is located inside the axial 
dimension of the mass -balance weight, so the two 
abovementioned components are arranged directly next to the 
mass-balance weight. The axial length of the eccentric element 
and therefore the spacing between the. two components is thus 
dimensioned merely according to the mass-balance weight. Apart 
from the play, only the manufacturing tolerances of the mass- 
balance weight have to be taken into account here. This 
results in correspondingly good and therefore quiet guidance 
for the mass-balance weight. 

If, on the other hand, the control lever were not to be 
arranged within the axial dimension of the mass-balance 
weight, but next to it between the two abovementioned 
components, the play and the manufacturing tolerances of the 
control lever would also have to be taken into account when 
dimensioning the spacing between the two components. Guidance 
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of the mass -balance weight would accordingly be poorer, and 
this results in noise. 

One of the components is expediently formed by an eccentric 
plate from which, on the one hand, the eccentric element and, 
on the other hand, an eccentric member with eccentricity 
opposed to the eccentric element protrude, the eccentric 
member being in driving connection with the lifting rod. . 

It is preferably provided in this context that the eccentric 
element is formed integrally on the eccentric plate. 

Furthermore, one of the components can be formed by a driving 
toothed wheel, via which the arrangement is driven, in the 
presence of the eccentric plate, the other component. The 
indentation receiving the control lever is - expediently 
arranged on the end face of the balance body facing the 
driving toothed wheel . 

The driving toothed wheel and the eccentric plate, together 
with the eccentric element, are expediently rigidly connected 
to one another by connecting screws. 

The driving toothed wheel, the eccentric element and the 
eccentric plate or the driving toothed wheel and the integral 
unit forming the eccentric element and the eccentric plate are 
rotatably mounted on the axis of rotation. 

The control lever expediently has a plate- like flat form, so 
it does not take up much space in the axial direction. 



4 



An embodiment of the invention will now be described with 
reference to the drawings, in which: 

Fig, 1 shows, in longitudinal section, the region of a compass 
saw containing the arrangement according to the invention, the 
lifting rod, the saw blade and the saw plate only being 
indicated by dot -dash lines. 

Fig. 2 shows the arrangement of Fig. 1 in a front view along 
arrow II, wherein the support roller holder is cut away 

Fig. 3 shows the arrangement of Fig. 2 in cross -sect ion along 
the cutting line III-III and 



Fig. 4 shows the mass -balance weight with the eccentric plate 
and the eccentric element formed thereon in an oblique view 
from behind (the driving toothed wheel and the axis of 
rotation have been omitted in this diagram) . 

The invention relates to a compass saw with, in principle, a 
conventional construction, as emerges, for example, from DE 41 
21 989 Al . As • compass saws of this type and their use are 
generally known, only the region of the compass saw of 
interest in conjunction with the present invention will be 
described hereinafter. 

The compass saw is used to make saw cuts in workpieces . In 
this connection the compass saw comprises a saw plate 1 
indicated by dot -dash lines, with which it is placed on the 
respective workpiece . The saw plate 1 carries a drive unit 
with a motor-driven drive device, by means of which a lifting 
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rod 2 arranged in the front region of the compass saw can be 
driven to perform a periodic upward and downward lifting 
movement in the direction of double-arrow 3. As is 
conventional, the lifting rod 2 is suitably mounted for this 
purpose. A saw blade 4 can be replaceably fastened to the 
lower end of the lifting rod 2 and projects downwards through 
a recess in the saw plate 1 . The saw blade 4 has a row of saw 
teeth 5 on its front. If the compass saw is moved forwards 
over the workpiece in the advance direction 6, the saw blade 4 
makes the saw cut. In the process the compass saw is held on 
the correspondingly designed housing of the drive unit. 

The drive unit also contains a supporting roller 8 associated 
with the back 7 of the saw blade and arranged on a support 
roller holder 9 oscillatingly mounted on a pendulum shaft 10 
stationarily arranged on the drive unit, which axis extends 
transversely to the saw blade 4 and in the transverse 
direction with respect to the advance direction 6 
(perpendicular to the drawing plane in Fig. 1) 

The lifting rod 2, and with it the saw blade 4, is mounted on 
the drive unit such that it can not only perform said lifting 
movement but also a swivelling movement in the oscillating 
plane of the support roller 8. In the process, the lifting rod 
2 is spring loaded toward the back so the saw blade 4 is held 
against the support roller 8. 

During operation the support roller holder 9 performs a 
reciprocating oscillating movement about the pendulum shaft 
10, in the direction of double-arrow 11, controlled in time 
with the lifting movement of the saw blade 4, so an advance 
movement is superimposed on the lifting movement of the saw 
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blade 4. During the oscillating movement the lever arm of the 
support roller holder 9 carrying the support roller 8 is 
pressed forwards by a device yet to be described, counter to 
the spring force acting on the lifting rod. The support roller 
holder 9 is pivoted back, on the other hand, by said spring 
force . 

There is a mass-balance weight 12, with a plate-like basic 
configuration in the embodiment, to balance the forces of 
inertia occurring as a result of the lifting movement of the 
lifting rod 2 with the saw blade 4. During operation, the 
mass -balance weight 12 performs an upwards and a downwards 
movement counter to the lifting rod 2, so during the downwards 
movement of the lifting rod 2 it moves upwards and during the 
upwards movement of the lifting rod 2 it moves downwards. The 
drive of the mass-balance weight 12 is provided by an 
eccentric element 13 arranged eccentrically with respect to an 
axis of rotation 14 oriented in the advance direction 6 and 
rotating about thfe axis of rotation 14 during operation. The 
eccentric element 13 has a peripheral face 15 rotating in a 
circular manner and is expediently cylindrical. The eccentric 
element 13 penetrates an, in the transverse direction, 
elongate link recess 16 of the mass-balance weight 12 so the 
rotational movement of the eccentric element 13 is converted 
into the linear upwards and downwards movement of the mass- 
balance weight 12. For this purpose, the mass-balance weight 
12 is guided accordingly within the drive unit. These guide 
means comprise a fixed guide pin 19, visible in the drawings, 
which penetrates a guide slot 18 in the mass-balance weight 
12 . 



7 



The mass-balance weight 12 is mounted in the axial direction 
of the eccentric element 13, with play, between two components 
held with spacing from one another by the eccentric element 
13, the components being formed in the embodiment by an 
eccentric plate 19 facing the lifting rod 2 and a driving 
toothed wheel 20 remote form the lifting rod 2. Here the 
eccentric element 13 driving the mass -balance weight 12 
protrudes from the eccentric plate 19 and is expediently 
integrally formed thereon. An eccentric member 21, in driving 
connection with the lifting rod 2 and driving this for its 
lifting movement, protrudes from the side of the eccentric 
plate 19 opposing the eccentric element 13. For this purpose, 
the eccentric member 21 engages in the embodiment in a link 
groove 22 or the like extending in the transverse direction 
and arranged on an entraining element 23 rigidly connected to 
the lifting rod 2. The eccentric member 21 is formed by a 
roller rotatably mounted on a bearing journal 24 protruding 
from the eccentric plate 19. 

With respect to the axis of rotation 14, the eccentric member 
21 is arranged on the eccentric plate 19 with eccentricity 
opposed to. the eccentric element 13, i.e. the centres of the 
eccentric member 21 and of the eccentric element 13 are 
arranged mutually offset about the axis of rotation 14 by 
180°, so, viewed in the axial direction, they are located on 
either side of the axis of rotation 14 on a diameter line 
passing through it (see in particular Fig. 3) . The counter 
running of the upwards and downwards movement of the lifting 
rod 2 and of the mass -balance weight 12 is achieved hereby. 

The axial length of the eccentric element 13 corresponds to 
the axial dimension when play is taken into account, i.e. the 
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thickness d of the mass-balance weight 12 at this point. 
Dimensional tolerances of the mass -balance weight 12 are also 
to be taken into account here. 

The driving toothed wheel 20 is pushed against the end face 24 
of the eccentric element 13 and rests thereon. In the process 
the driving toothed wheel 2 0 and the eccentric plate 19 with 
the eccentric element 13 are rigidly connected to one another 
by connecting screws 20. In the embodiment the connecting 
screws 2 0 are pushed from the front through screw holes 2 6 
passing through the eccentric plate 19 and eccentric element 
13, and screwed into the driving toothed wheel 20. However, 
screwing could also take place in the opposite direction. 

In one variation the eccentric element 13 could also be a 
production part separate from the eccentric plate 19. The 
connecting screws 25 would produce a rigid connection even in 
this case. 

The eccentric plate 19, the eccentric element 13 and the 
driving toothed wheel 2 0 form a rigidly connected arrangement 
rotatably located on the fixed axis of rotation 14. The drive 
is provided by means of a pinion or similar gearing toothed 
wheel (not shown) meshing with the driving toothed wheel 20, 
In principle, the axis of rotation could, however, also be 
driven and the eccentric element and eccentric plate non- 
rotatably connected to the axis of rotation. 

The movement of the support roller holder 9 is controlled by 
means of a control lever 27 swivelling about a fixed swivel 
axis 28 extending in the advance direction 9. The control 
lever 27 is located, on the one side, with its end region 29 



9 



opposing the swivel axis 28 in the illustrated case, on the 
peripheral face of the eccentric element 13, so when the 
eccentric element 13 rotates it performs a reciprocating 
_swivelling movement about the swivel axis 28. The control 
lever 27 also forms an actuating part 30 with which it adjoins 
an intermediate member 31 in the form of a plunger. In the 
embodiment the actuating part 30 is located in the region , of 
the swivel axis 28, between this and the end region 29. The 
intermediate member 31 is mounted and guided in the drive unit 
such that it can perform a linear movement. The end of the 
intermediate member 31 opposing the control lever 27 acts on 
the lever arm 32 of the support roller holder 9 opposing the 
support roller 8. 

As already mentioned, the spring force acting on the lifting 
rod 2 via the saw blade 4 loads the support roller 8 toward 
the back. As a result, the lever arm 32 of the support roller 
holder 9 is held against the intermediate member 31 and 
therefore this is held against the actuating part 3 0 of the 
control lever 27, so the end region 2 9 of the control lever 27 
is pushed against the peripheral face 15 of the eccentric 
element 13. When the eccentric element 13 rotates, the end 
region 29 of the control lever follows the peripheral face 15 
of the eccentric element 13, so the support roller holder 9 
performs its oscillating movement. 

In principle, the force can also be transmitted from the 
control level 27 to the support roller holder 9 in a different 
way. 
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The control lever 27 has a plate-like flat form. Its contour 
is adapted to the respective local conditions of the compass 
saw. 

For housing the control lever 27, the mass-balance weight 13 
has at its end face facing the driving toothed wheel 2 0 an 
indentation 34 into which the control lever 27 is admitted. 
Here the indentation 34 is open inwardly toward the link 
recess 16 and open at the edge, so the control lever 27 enters 
the indentation 34 from the outside, where the swivel axis 28 
and the actuating part 30 are arranged, and can arrive via the 
indentation at the peripheral face 15 of the eccentric element 
13 . 

The depth of the indentation 34 is so great that the control 
lever 2 7 does not project in the axial direction in front of 
the end face of the eccentric element 13. 

With an eccentric element 13 separate from the eccentric plate 
19 and corresponding spatial conditions in the drive unit of 
the compass saw, the indentation and the control lever could 
also be arranged at the end face of the eccentric element 
adjoining the eccentric plate. 

The mass-balance weight 12 is expediently a sintered part. 

Finally, reference is made to the fact that the mass -balance 
weight 12 could, in principle, also be arranged between two 
other components instead of between the eccentric plate 19 and 
the driving toothed wheel 20. 
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Claims 

1. Compass saw for making saw cuts in the advance direction, 
comprising a saw plate to be placed on the workpiece to be 
sawn and a drive unit to be placed on the saw plate, which 
unit contains 

- a lifting rod which can be driven to perform a periodically 
upward. and downward lifting movement and to which a saw blade 
extending beneath the saw plate and participating in the 
lifting movement can be connected, 

- a supporting roller associated with the back of the saw 
blade and which is arranged on a supporting roller holder 
oscillatingly mounted about an pendulum shaft oriented 
transversely to the saw blade and in the transverse direction 
with respect to the advance direction, which holder, during 
operation, performs a reciprocating oscillating movement 
controlled in time with the lifting - movement , so an advance 
movement is superimposed on the lifting movement of the saw 
blade , 

- a mass -balance weight mounted so as to be moveable upwards 
and downwards and during operation performing an upwards 
movement and a downwards movement counter to the lifting rod, 
and containing an, in the transverse direction, elongate link 
recess which is penetrated by an eccentric element with a 
circularly rotating peripheral face arrange eccentrically with 
respect to an axis of rotation oriented in the advance 
direction and rotating about this during operation, . and 

- a control lever controlling the supporting roller holder and 
swivelling about a swivel axis extending in the advance 
direction and resting on the peripheral face of the eccentric 
element so it is actuated thereby. 
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characterised in that the mass-balance weight (12) is mounted 
in the axial direction of the eccentric element (13) , with 
play, between two components (eccentric plate 19, driving 
toothed wheel 20) held with spacing from one another by the 
eccentric element (13) and at one of its respective end faces 
facing one of the components comprises an indentation (34) 
into which the control lever (27) is admitted, the indentation 
(34) being open at the edge and toward the link recess (16) 
for passage of the control lever (27) from the outside toward 
the eccentric element (13) . 

2. Compass saw according to claim 1, characterised in that 
one of the components is formed by an eccentric plate (19) , 
from which, on the one hand, the eccentric element (13i) and, 
on the other hand, an eccentric member (21) with eccentricity 
opposed to the eccentric element (13) protrudes, the eccentric 
member .being in driving connection with the lifting rod (2). 

3. Compass saw according to claim 2, characterised in that 
the eccentric element (13) is integrally formed on the 
eccentric plate (19) . 

4. Compass saw according to any of claims 1 to 3, 
characterised in that one of the components is formed by a 
driving toothed wheel (20) , in the presence of the eccentric 
plate (19), the other component. 

5. Compass saw according to claim 4, characterised in that 
the indentation (34) receiving the control lever (27) is 
arranged on the end face of the mass -balance weight (12) 
facing the driving toothed wheel (20) . 
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6. Compass saw according to claim 4 or 5, characterised in 
that the driving toothed wheel (20) and the eccentric plate 
(19), together with the eccentric element (13), are rigidly- 
connected to one another by connecting screws (25) . 

7. Compass saw according to any of claims 4 to 6, 
characterised in that the driving toothed wheel (20) , the 
eccentric element (13) and the eccentric . plate (19) or the 
driving toothed wheel (2 0) and the integral unit forming the 
eccentric element (13) and the eccentric plate (19) are 
rotatably mounted on the axis of rotation (14) . 

8. Compass saw according to any of claims 1 to 7, 
characterised in that the control lever (27) has a plate- like 
flat form. 
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@ Stichsage 

@ Stichsage zum Ausfuhren von Sageschnitten in Vor- 
schubrichtung, mit einem auf das zu sagende Werkstuck 
aufzulegenden Sagetisch und einer auf den Sagetisch 
aufgesetzten Antriebseinheit, die 

- eine zu einer penodisch auf und ab gehenden Hubbe- 
wegung antreibbare Hubstange, mit der ein die Hubbe- 
wegung mitmachendes, sich bis unterhalb des Sageti- 
sches erstreckendes Sageblatt verbindbar ist, 

- eine der Sageblatt-Ruckseite zugeordnete Stut2roile> 
die an einem um eine quer zum Sageblatt und zur Vor- 
schubrichtung in Quernchtung gerichtete Pendelachse 
pendeind gelagerten Stutzrollenhalter angeordnet ist, der 
belm Betrieb eine im Takt der Hubbewegung gesteuert 
hin und her gehende Pendelbewegung ausfuhrt, so daS 
der Hubbewegung des Sageblattes eine Vorschubbewe- 
gung Oberlagert ist, 

- einen auf und ab bewegbar gelagerten und beim Be- 
trieb eine der Hubstange entgegengesetzte Auf- und Ab- 
bewegung ausfuhrenden Massenausgleichskorper, der 
eine in Querrichtung langliche Kulissenausnehmung ent- 
halt. die von einem exzentrlsch zu einer in Vorschubrlch- 
tung gerichteten Drehachse angeordneten und beim Be- 
trieb um diese umlaufenden Exzenterelement mit kreisar- 
tig umlaufender Umfangsflache durchgriffen wird, und 

- einen um eine in Vorschubrichtung verlaufende 
Schwenkachse schwenkbaren, den Stutzrollenhalter steu- 
ernden Steuerhebel, der an der Umfangsflache des Ex- 
zentereiements aniiegt, so daB er von diesem betatigt 
wird, 

enthalt, dadurch gekennzeichnet, daS der Massenaus- 
gleichskorper (12) in axialer Richtung des Exzenterele- 
ments (13) mit Bewegungsspiel zwischen zwei vom Ex- 
zenterelement (13) im Abstand zueinander gehaltenen 
Teilen (Exzenterplatte 19, Antriebszahnrad 20) gelagert ist 
und an einer seiner jeweils einem der Telle zugewandten 
Stirnseiten eine Vertiefung (34) aufweist, in die der Steu- 
erhebel (27) eingelassen ist, wobei die Vertiefung (34) am 
Rand und zur Kulissenausnehmung (16) hin fur den 
Durchtritt des Steuerhebels (27) von auBen her zum Ex- 
zenterelement (13) offen ist. 
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Die Erfindung betrifft eine Stichsage zum Ausfuhren von Sage- 
schnitten in Vorschubri chtung , mit einem auf das zu sagende 
Werkstiick auf zulegenden Sagetisch und einer auf den Sagetisch 
aufgesetzten Antriebseinheit, die 

- eine zu einer periodisch auf und ab gehenden Hubbewegung antreib- 
bare Hubstange, mit der ein die Hubbewegung mi tnehmendes , sich 

bis unterhalb des Sagetisches erstreckendes Sageblatt ver- . 
bindbar i st , 

- eine der Sagebl att-Rucksei te zugeordnete Stiitzrolle, die an 
einem urn eine quer zum Sageblatt und zur Vorschubrichtung in 
Querrichtung gerichtete Pendelachse pendelnd gelagerten Stutz- 
rollenhalter angeordnet ist, der beim Betrieb eine im Takt der 
Hubbewegung gesteuert hin und her gehende Pende 1 bewegung aus- 
fiihrt, so daB der Hubbewegung des Sageblattes eine Vorschubbe- 
wegung uberlagert ist, 

- einen auf und ab bewegbar gelagerten und beim Betrieb eine der 
Hubstange entgegengesetzte Auf- und Abbewegung ausfuhrenden 
Massenausgleichskorper , der eine in Querrichtung langliche Ku- 



lissenausnehmung enthalt, die von einem exzentrisch zu einer in 
Vorschubrl chtung gerichteten Drehachse angeordnet und beim Be- 
trieb urn diese uml auf enden Exzentere 1 emen t mit kreisartig um- 
laufender Umf angsf 1 ache durchgriffen wird, und 
- einen urn eine in Vorschubri chtung verlaufende Schwenkachse 
schwenkbaren , den Stiitzrol lenhalter steuernden Steuerhebel , der 
an der Umf ang sfl ache des Exzentere 1 ements anliegt, so daB er von 
diesem betatigt wird, 
enthalt. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, eine Stichsage dieser Art 
zu schaffen, die moglichst gerauscharm und mit geringen Vibrationen 
1 auf t - 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemali dadurch gelost, daB der 
Massenausgleichskorper in axialer Richtung des Exzenterelements 
mit Bewegungsspiel zwischen zwei vom Exzenterelement im Abstand 
zueinander gehaltenen Teilen gelagert i st und an einer seiner je- 
weils einem der Teile zugewandten Stirnseiten eine Vertiefung auf- 
weist, in die der Steuerhebel eingelassen ist, wobei die Ver- 
tiefung am Rand und zur Kul i ssenausnehmung hin fur den Durchtritt 
des Steuerhebels von auBen her zum Exzenterelement offen ist. 

Auf diese Weise befindet sich der Steuerhebel innerhalb der 
axialen Abmessung des Massenausgleichskorpers , so daB die beiden 
genannten Teile unmittelbar neben dem Massenausgleichskorper an- 
geordnet sind. Die axiale Lange des Exzenterelements und somit 
der Abstand zwischen den beiden Teilen bemisst sich daher 
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lediglich nach dem Massenausg lei chskorper . Dabei sind neben dem 
Bewegungsspiel nur die Pert i gungstoleranzen des Massenausg 1 e i chs- 
korpers zu berucks i cht-igen . Dies ergibt eine entsprechend gute 
und.somit gerauscharme Fiihrung fur den Massenausgleichskorper. 

Wurde man dagegen den Steuerhebel nicht innerhalb der axialen Ab- 
messung des Massenausgleichskorpers sondern neben diesem zwischen 
den beiden genannten Teilen anordnen, muBte man bei der Bemessung 
des Abstandes zwischen den beiden Teilen auBerdem das Bewegungs- 
spiel und die Fert igungstoleranzen des Steuerhebels berucksichtigen. 
Die Fuhrung des Massenausgleichskorpers ware dement sprechend 
schlechter, was sich in der Gerauschentwicklung auswirkt. 

ZweckmaBigerwei se wird eines der Telle von einer Exzenterpl atte 
gebildet, von der einerseits das Exzenterelement und andererseits 
mit zum Exzenterelement entgegengesetzter Exzentrizitat ein 
Exzentergl ied absteht, das in treibender Verbindung mit der Hub- 
stange steht. In diesem Zusammenhang ist bevorzugt vorgesehen, 
daB das Exzenterelement einstuckig an die Exzenterpl atte ange- 
formt ist. 

Des weiteren kann eines der Teile, bei Vorhandense i n der Exzenter- 
platte das andere Tell, von einem- Antriebszahnrad gebildet werden, 
liber das die Anordnung angetrieben wird. ZweckmaBigerwei se ist 
dabei die den Steuerhebel aufnehmende Vertiefung an der dem 
.Antriebszahnrad zugewandten Stirnseite des Ausg leichskorpers 
angeordnet . 
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das Antriebszahnrad und die Exzenterpl atte zusammen mit dem Ex- 
zenterelement sind zweckmaBi gerwe i se durch Verbindungsschrauben 
fest miteinander verbunden. 

Das Antriebszahnrad , das Exzenterel ement und die Exzenterplatte 
bzw, das Antrlebszahnrad und die das Exzenterelement und die 
Exzenterplatte bildende einstuckige Einheit sind drehbar auf 
der Drehachse gelagert. 

Der Steuerhebel weist zweckmaBigerwei se eine plattenart ige Flach- 
gestalt auf» so dalJ er in axialer Richtung wenig Platz beansprucht. 

Ein Ausf Qhrungsbeispiel der Erfindung wird nun anhand der 
Zeichnung erlautert. Es zeigen: 

Fig. 1 den die erf indungsgemaBe Anordnung enthaltenden Bereich 
einer Stichsage im Langsschn i tt , wobei die Hubstange, 
das Sageblatt und der Sagetisch nur strichpunktiert 
angedeutet sind. 

Fig. 2 die Anordnung nach Fig. 1 in Vorderan s i cht gemaB 

Pfeil II, wobei der Stutzrol lenhalter weggeschnitten ist. 

Fig. 3 die Anordnung nach Fig. 2 im Querschnitt gemafi der 
Schnittlinie III-III und 



Fig. 4 



den Massenausg leichskorper mit der Exzenterplatte 



und dem an diese angeformten Exzenterelement in Schrag- 
ansicht von hinten her gesehen (das Antr iebszahnrad 
und die Drehachse sind bei dieser Darstellung wegge- 
lassen worden). 

Es handelt sich urn eine Stichsage mit im Prinzip ublichen Aufbau, 
wie er bei spielswei se aus der DE 41 21 989 Al hervorgeht. Da 
solche Stichsagen und ihre Anwendung allgemein bekannt sind, 
wird nachstehend nur der in Zusammenhang mit der vorliegenden 
Erfindung i nteress i erende Bereich der Stichsage erlautert. 

Die Stichsage dient zum Ausfuhren von Sag e s c hn i tt en in Werkstucken. 
Dabei weist die Stichsage einen str ichpunktiert angedeuteten Sage"- 
tisch 1 auf, mit dem sie auf das jeweilige Werkstuck aufgelegt 
wird. Der Sagetisch 1 tragt eine Antriebseinheit mit einer moto- 
risch betriebenen Antr iebsei nr i chtung , mittels der eine im 
vorderen Bereich der Stichsage angeordnete Hubstange 2 zu einer 
periodisch auf und ab in Richtung gemaB Doppelpfeil 3 gehenden 
Hubbewegung antreibbar ist. Die Hubstange 2 ist hierzu, wie ub- 
lich, in geeigneter Weise gelagert. An dem unteren Ende der Hub- 
stange 2 kann eiri Sageblatt 4 austauschbar befestigt werden, das 
durch eine Ausnehmung im Sagetisch 1 nach unten ragt. Das Sageblatt 
4 weist an seiner Vorderseite eine Sagezahnreihe 5 auf. Bewegt man 
die Stichsage nach vorne in Vorschubr i chtung 6 uber das Werkstuck, 
fiihrt das Sageblatt 4 den Sageschnitt aus. Dabei wird die Stichsage 
am entsprechend gestalteten Gehause der Antriebseinheit gehalten. 



Die Antriebseinheit enthalt ferner eine der Sageblatt-Ruckseite 
7 zugeordnete Stutzrolle 8, die an einem Stutzrol lenhalter 9 
angeordnet ist, der an einer ortsfest an der Antriebseinheit an- 
geordneten Pendelachse 10 pendelnd gelagert ist, die sich quer 
zum Sageblatt 4 und zur Vorschubrichtung 6 in Querrichtung er- 
streckt (in Fig. 1 senkrecht zur Zei chenebene) . 

Die Hubstange 2 und mit dieser das Sageblatt 4. ist so an der An- 
triebseinheit gelagert, daB sie nicht nur die.erwahnte Hubbewegung 
sondern auBerdem in der Pendelebene der Stutzrolle 8 eine Schwenk- 
bewegung ausfuhren kann. Dabei'ist die Hubstange 2 nach hinten hin 
f ederbel astet ; so daB das Sageblatt 4 gegen die Stutzrolle 8 ge- 
halten wird. 

Beim Betrieb fuhrt der Stutzro 1 1 enha 1 ter 9 eine im Takt der Hub- 
bewegung des Sageblattes 4 gesteuert hin und her gehende Pendel- 
bewegung urn die Pendelachse 10 in Richtung gemaB Doppelpfeil 11 
aus, so daB der Hubbewegung des Sageblatte 4 eine Vorschubbewegung 
uberlagert wird. Bei der Pendelbewegung wird der die Stutzrolle 8 
tragende Hebelarm des Stutzrol 1 enha 1 ters 9 durch eine noch zu 
beschre i bende Einrichtung entgegen der an der Hubstange angrei- 
fenden Federkraft nach vorne gedruckt. Das Zuruckschwenken des 
Stutzrol 1 enha Iters 9 erfolgt dagegen durch die genannte Federkraft. 

Zum Ausgleich der durch die Hubbewegung der Hubstange 2 mit dem 
Sageblatt 4 auftretenden Tragheitskraf te ist ein Massenausgleichs- 
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korper 12 vorhanden, der beim Ausf uhrungsbei spi el eine platten- 
ahnliche Grundgestalt aufweist. Der Massenausgleichskorper 12 
fuhrt beim Betrieb eine der Hubstange 2 entgegengesetzte Auf- 
und Abbewegung aus, so dali er sich bei der Abwartsbewegung der 
Hubstange 2 nach oben und bei der Auf wartsbewegung der Hubstange 
2 nach unten bewegt. Der Antrieb des Massenausgleichskorpers 12 
erfolgt durch ein Exzenterel ement 13, das exzentrisch zu einer in 
Vorschubrichtung 5 gerichteten Drehachse 14 angeordnet ist und 
beim Betrieb um die Drehachse 14 umlauft. Das Exzenterelement 13 
weist eine kreisartig umlaufende Umf angsf lache 15 auf und ist 
zweckmaliigerweise zylindrisch ausgebildet. Das Exzenterelement 13 
durchgreift eine in Querrichtung langliche Kul issenausnehmung 16 
des Massenausgleichskorpers 12, so dafJ die Uml auf bewegung des 
Exzenterelements 13 in die lineare Auf- und Abbewegung des Massen- 
ausgleichskorpers 12 umgesetzt wird. Der Massenausgleichskorper 

12 ist hierzu * innerhalb der Antriebseinhei t entsprechend gefuhrt. 
Zu diesen Fuhrungsmi tteln gehort ein aus der Zeichnung ersicht- 
licher, ortsfester Fuhrungsstif t 19, der ein Fuhrungs-Langloch 18 
im Massenausgleichskorper 12 durchgreift. 

Der Massenausgleichskorper 12 ist in axialer Richtung des Exzenter- 
elements 13 mit Bewegungsspi el zwischen zwei vom Exzenterelement 

13 im Abstand zueinander gehaltenen Teilen gelagert, die beim 

Ausf uhrungsbei spiel von einer der Hubstange 2 zugewandten Exzenter- 
platte 19 und einem der Hubstange 2 abgewandten Antr iebszahnVad 20 
gebildet werden. Dabei steht das den Massenausgleichskorper 12 
treibende Exzenterelement 13 von der Exzenterpl atte 19 ab und 
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ist zweckmaBigerweise einstuckig an diese angeformt. Von der dem 
Exzenterelement 13 entgegengesetzten Seite der Exzenterpl atte 19 
steht ein Exzentergl ied 21 ab, das in treibender Verbindung mit 
der Hubstange 2 steht und diese zu ihrer Hubbewegung antreibt. 
Hierzu greift das Exzenterglied 21 beim Ausftihrungsbeispiel in 
eine in Querrichtung verlaufende Kulissennut 22 od.dgl., die an 
einem fest mit' der Hubstange 2 verbundenen Mi tnahmeelement 23 
angeordnet ist. Das Exzenterglied 21 wird von einer Rolle ge- 
bildet, die drehbar auf einem von der Exzenterpl atte 1-9 ab- 
stehenden Lagerzapfen 24 sitzt. 

Das Exzenterglied 21 ist beziiglich der Drehachse 14 mit zum 
Exzenterelement 13 entgegengesetzter Exzentrizi tat an der Exzenter- 
platte 19 angeordnet, d.h. die Zentren des Exzenterg 1 i eds 21 und 
des Exzenterelements 13 sind um die Drehachse 14 herum urn 18C 
versetzt zueinander angeordnet, so daB sie in axialer Richtung 
gesehen beiderseits der Drehachse 14 auf einer durch diese gehenden 
Durchmesserl i nie liegen (siehe insbesondere Fig. 3). Hierdurch 
wird die Gegenlauf igkeit der Auf- und Abbewegung der Hubstange 2 
und des Massenausglei chskorpers 12 erreicht. 

Die axiale Lange des Exzenterelements 13 entspricht unter Beriick- 
sichtigung eines Bewegungsspiel s der axialen Abmessung, d.h. 
der Dicke d des Massenausgleichskorpers 12 an dieser Stelle, 
Dabei sind noch Abmessungstoleranzen des Massenausgleichskorpers 
12 zu berucksichtigen. 
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Das Antriebszahnrad 20 ist gegen die Stirnseite 24 des Exzenter- 
elements 13 gestossen und liegt an dieser an. Dabei sind das An- 
triebszahnrad 20 und die Exzenterp 1 atte 19 mit dem Exzenterelement 
13 durch Verblndungsschrauben 20 fest miteinander verbunden. 
Beim Ausfuhrungsbei spiel sind die Verbi ndungsschrauben 20 von 
vorne her durch die Exzenterpl atte 19 und das Exzenterelement 13 
durchziehende Schraubenlocher 25 gesteckt und in das Antriebszahn- 
rad 20 geschraubt. Das Verschrauben konnte jedoch auch in ent- 
gegengesetzter Richtung erfolgen. 

Bei einer Variante konnte das Exzenterelement 13 ein von der Exzen- 
terplatte 19 gesondertes Herstel lungstei 1 sein. Auch in einem 
solchen Falle wurden die Verbindungsschrauben 25 einen festen Zu- 
sammenhalt ergeben. 

Die Exzenterplatte 19, das Exzenterelement 13 und das Antriebs- 
zahnrad 20 bilden eine in sich fest miteinander verbundene An- 
ordnung, die drehbar auf der feststehend angeordneten Drehachse 
14 sitzt. Der Antrieb erfolgt mittels eines mit dem Antriebszahnrad 
20 kammenden Ritzel od.dgl Getr i ebezahnrad . das nicht einge- 
zeichnet ist. Prinzipiell konnte man jedoch auch die Drehachse 
antreiben und das Exzenterelement und die Exzenterplatte drehfest 
mit der Drehachse verbinden. 

Die Bewegung des Stutzrol lenhal ters 9 wird mittels eines Steuer- 

it 

hebels 27 gesteuert, der urn eine ortsfeste, in Vorschubrichtung 9 
verlaufende Schwenkachse 28 schwenkbar ist. Der Steuerhebel 27 
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liegt einerseits, im dargestel 1 ten Falle mit seinem der Schwenk- 
achse 28 entgegengesetzten Endbereich 29, an der Umf angsf 1 ache 
des Exzenterelements 13 an, so daB er bei umlaufendem Exzenter- 
element 13 eine hin und her gehende Schwenkbewegung urn die 
Schwenkachse 28 ausfuhrt. Der Steuerhebel 27 bildet ferner eine 
Betat igungspartie 30, mit der er an einem Zwischengl ied 31 in 
Gestalt eines Stossels anliegt. Die Betat igungspartie 30 be- 
findet sich beim Ausfuhrungsbei spiel im Bereich der Schwenkachse 
28 zwischen dieser und dem Endbereich 29. Das Zwi schengl ied 31 
ist so in der Antr iebseinheit gelagert und gefiihrt, daB es eine 
Linearbewegung ausfuhren kann. Das dem Steuerhebel 27 entgegenge- 
setzte Ende des Zwi schengl iedes 31 greift am der Stutzrolle 8 
entgegengesetzten Hebelarm 32 des Stutzrol lenhalters 9 an. 

Wie bereits erwahnt, belastet die an der Hubstange 2 angreifende 
Federkraft uber das Sageblatt 4 die Stutzrolle 8 nach hinten hin. 
Hierdurch wird der Hebelarm 32 des Stutzrol lenha 1 ters 9 gegen 
das Zwischenglied 31 und somit dieses gegen die Betatigungspartie 
30 des Steuerhebels 27 gehalten, so daB der Endbereich 29 des 
Steuerhebels 27 gegen die Umf ang sf 1 ache 15 des Exzenterelements 
13 gedriickt wird. Lauft das Exzenterelement 13 um, folgt der 
Steuerhebel-Endbereich 29 der Umf angsf lache 15 des Exzenter- 
elements 13, so daB der Stutzrol lenhalter 9 seine Pendel bewegung 
ausfuhrt , 

Die Kraf tubertragung vom Steuerhebel 27 zum Stutzro 1 1 enha 1 ter 9 
konnte prinzipiell auch anders erfolgen. 



Der Steiierhebel 27 weist eine p 1 attenart ige Flachgestalt auf- 
Seine Umrissgestalt ist an die jeweil.igen ortlichen Gegeben- 
heiten der Stichsage angepaBt. 

Zur Onterbringung des Steuerhebels 27 weist der Massenausgleichs- 
korper 13 an seiner dem Antriebszahnrad 20 zugewandten Stirn- 
seite 13 eine Vertiefung 34 auf, in die der Steuerhebel 27 ein- 
gelassen ist. Dabei ist die Vertiefung 34 nach innen zur Kulissen- 
ausnehmung 15 hin sowie randseitig offen, so daB der Steuerhebel 
27 von auBen her, wo die Schwenkachse 28 und die Betat igungspart ie 
30 angeordnet sind, in die Vertiefung 34 eintreten und durch die 
Vertiefung zur Umf angsf lache 15 des Exzenterelements 13 gelangen 
kann. 

Die Tiefe der Vertiefung 34 ist so groB, daB der Steuerhebel 27 
in axialer Richtung nicht vor die Stirnseite des Exzenterelements 
13 vorsteht. 

Bei einem von der Exzenterp 1 atte 19 gesonderten Exzentere 1 ement 13 
und ent sprechenden P 1 a tz verha 1 tn 1 s s en in der Ant r i eb se i nhe i t der 
Stichsage konnten die Vertiefung und der Steuerhebel auch an der 
an die Exzenterp 1 atte angrenzenden Stirnseite des Exzenterelements 
angeordnet sein. 

Bei dem Massenausg 1 e i chskorper 12 handelt es sich zweckmaBiger- 
weise um ein Sinterteil- 
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AbschlieBend wird noch darauf hingewiesen , daB der Massenausg leichs- 
korper 12 anstelle zwischen der Exzenterpl atte 19 und dem Antriebs- 
zahnrad 20 prinzipiell auch zwischen zwei anderen Teilen gelagert 
sein konnte. 
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Stichsage 



Anspruche 



1. Stichsage zum Ausfuhren von Sageschn i tten in Vorschubr ichtung , 
mit einem auf das zu sagende Werkstuck aufzulegenden Sagetisch 
und einer auf den Sagetisch aufgesetzten Antriebseinhei t , die 

- eine zu einer periodisch auf und ab gehenden Hubbewegung an- 
treibbare Hubstange, mit der ein die Hubbewegung mi tmachendes , 
sich bis unterhalb des Sagetisches erstreckendes Sageblatt ver- 
bindbar ist, 

- eine der Sageblatt-Ruckseite zugeordnete Stutzrolle, die an 
einem urn eine quer zum Sageblatt und zur Vorschubr ichtung in Quer- 
richtung gerichtete Pendelachse pendelnd gelagerten Stutzrollen- 
halter angeordnet ist, der beim Betrieb eine im Takt der Hubbe- 
wegung gesteuert hin und her gehende Pendel bewegung ausfuhrt, so 
daS der Hubbewegung des Sageblattes eine Vorschubbewegung uber- 
lageft ist, 

- einen auf und ab bewegbar gelagerten und beim Betrieb eine der 
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Hubstange entgegengesetzte Auf- und Abbewegung ausfuhrenden 
Massenausgl ei chskorper , der eine in Querrichtung langliche Kulis- 
senausnehmung enthalt, die von einem exzentrisch zu einer in Vor- 
schubrichtung gerichteten Drehachse angeordneten und beim Be- 
trieb um diese umlaufenden Exzenterelement mit kreisartig um- 
laufender Umf angsf lache durchgriffen wird, und 
- einen um eine in Vorschubr i chtung verlaufende Schwenkachse 
schwenkbaren , den Stutzrol lenhal ter steuernden Steuerhebel , der 
an der Umf angsf 1 ache des Exzenterel ements anliegt, so daB er von 
diesem betatigt wird, 

enthalt, dadurch gekennzeichnet , dali der Massenausglei chskorper 
(12) in axialer Richtung des Exzenterelements (13) mit Bewegungs- 
spiel zwischen zwei vom Exzenterelement (13) im Abstand zueinander 
gehaltenen Teilen ( Exzenterpl atte 19, Ant r i ebszahnrad 20) gelagert 
ist und an einer seiner jeweils einem der Teile zugewandten 
Stirnseiten eine Vertiefung (34) aufweist, in die der Steuerhebel 
(27) eingelassen ist, wobei die Vertiefung (34) am Rand und zur 
Kulissenausnehmung (16) hin fiir den Durchtritt des Steuerhebels 
(27) von auBen her zum Exzenterelement (13) offen ist- 

2. Stichsage nach Anspruch 1, dadurch gekennzei chnet , daB eines 
der Teile von einer Exzenterpl atte (19) gebildet wird, von der einer- 
seits das Exzenterelement (13) und andererseits mit zum Exzenter- 
element (13) entgegengesetzter Exzentr izi tat ein Exzentergl led 
(21) absteht, das in treibender Verbindung mit der Hubstange (2) 
steht . 
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3. Stichsage nach Anspruch 2, .dadurch gekennzeichnet , daB das 
Exzenterelement (13) einstiickig an die Exzenterpl atte (19) an- 
geformt ist. 

4. Stichsage nach einem der AnsprQche 1 bis 3, dadurch gekehn- 
zeichnet, daB eines der Telle, bei Vorhandensein der Exzenter- 
platte (19) das andere Teil, von einem Antr iebszahnrad (20) ge- 
bl Idet wird, 

5. Stichsage nach Anspruch 4, dadurch gekennze i chnet , daB die 
den Steuerhebel (27) aufnehmende Vertiefung (34) an der dem An- 
tr iebszahnrad (20) zugewandten Stirnseite des Massenausgleichs- 
korpers (12) angeordnet ist. 

5. Stichsage nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekennzei chnet , 
daB das Antr iebszahnrad (20) und die Exzenterplatte (19) zu- 
sammen mit dem Exzenterelement (13) durch Verbi ndungsschrauben 
(25) fest miteinander verbunden sind.. 

7. Stichsage nach einem der AnsprGche 4 bis 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Ant r i ebszahnr ad (20), das Exzenterelement (13) 
und die Exzenterplatte (19) bzw. das Antr iebszahnrad (20) und di 
das Exzenterelement (13) und die Exzenterplatte (19) bildende 
einstuckige Einheit drehbar auf der Drehachse (14) gelagert sind 

8. Stichsage nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekenn- 

zeichnet, daB der Steuerhebel (27) pi attenart i ge Flachgestait 
auf we i st . 



